< LKAB

Examensarbete / Thesis work

Rubrik / Title
Bildanalys av skrot i malm — Detektering och Tidig Varning

Uppdragets bakgrund /Background of the assignment

Skrot i form av bergbultar, armering, eller annat férstarkningsmaterial kan folja med produktionsflodet av bruten malm in i
krossar, transportband, skippar eller annan infrastruktur inom gruvans uppfordring och pa sa vis orsaka
produktionsstopp.

Ett satt att minska denna typ av produktionsstopp vore ett system som kan 6vervaka produktionsflédet och varna vid risk
for skrot i malmen. De senaste arens framsteg inom sprékbaserad Al (LLM) gor det majligt att analysera bilder och
generera en text som beskrivning av vad bilden innehaller, och detta skulle potentiellt kunna integreras i ett system for
detektering och tidig varning av skrot i malm.

Detta examensarbete syftar till att ta fram ett koncept samt utveckla en prototyp som kombinerar ett kommersiellt
kamerasystem med en LLM med visuell férmaga (VLM) for detektering och tidig varning av skrot i malm.

Problemstadllning / Problem statement

Hur val kan kombinationen av ett kommersiellt kamerasystem i underjordsmiljé och
sprakbaserad Al (VLM) anvandas for att detektera och varna fér frammande foremal
(bergbult/nat) pa ett malmtransportband i tid for att undvika skador/stopp.

Systemet maste ta hansyn till damm, vibrationer, och andra begransningar som
uppkommer vid drift i en av varldens djupaste jarnmalmsgruvor.

Studentens profil / Student's profile Ex Onskad utbildning. Kunskaper inom... Intresserad av... / Ideal Education. Knowledge about... Intrested in...

Maskinteknik
Robotik

Tillampad Al

eller motsvarande.




Uppdragets start / Start of assignment

Januari 2026

Placering / Location varar uppdraget placerat? Ar arbete pé avstand méjligt? / Where is the location for the assignment? Is working remately possible?

Stationering vid Luled Lab & Innovationscenter Porson. Platsbesok till Malmberget.

Handledare / Mentor

Erik Nyberg

Ansvarig/BestEIIare / Responsible partv/CIient Verksamhetsagare eller liknande / Division Manager/Department Head or similar

Erik Nyberg

\Iaraktighet / Duration 15eller 30 hp (10 eller 20 veckor heltidsstudier)? / 15 or 30 credits (10 or 20 weeks of full-time studies)?

30 hp, 2026 jan-juni

Referensnummer / Reference number This field is left blank by the mentor. To be filled in by the student coordinator.

2025-37

Information till studenten / Information for the student

Sa har ansoker du: To apply, please follow these steps:

Maila till examensarbete@Ilkab.com och mark Email to examensarbete@lkab.com and mark the
amnesraden i mailet med referensnummer. subject line with the reference number.

Vi behover vi foljande uppgifter: We require the following information:

Dina kontaktuppgifter Contact details

cv cv

Personligt brev Personal letter
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